
＜参考＞Arduinoボード

＜入力＞
Analog 1 ・・・温度センサ
Analog 2 ・・・光センサ
Digital 2 ・・・タッチセンサ
Digital 3 ・・・押しボタンスイッチ

＜出力＞
Digital 10 ・・・温度センサ
Digital 11 ・・・光センサ
Digital 12 ・・・タッチセンサ
Digital 7 ・・・サーボモータ（0～180度）


